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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIOR
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych sg

wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i
darniny, ziemnych dla zadania, pn.: ,Budowa Sciezki rowerowej w ciagu drogi krajowej nr 5 odc. Leszno
- Rydzyna od km 267+752 do km 271+092".

1.2. Zakres stosowania STWIOR

Szczegotowa Specyfikacja Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych stosowana
jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu i darniny o grubosci do 20 cm, na odcinkach poszerzen, pod
nawierzchnie chodnika, zjazddw, zatoki postojowej oraz z powierzchni istniejacych wysp
ziemnych przeznaczonych do zabrukowania, z odwozem nadmiaru materiatu na miejsce
wskazane przez Inzyniera, na odlegto$¢ do 5 km.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3g zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w STWIOR D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace roboét
(l)gsélne wymagania dotyczace robot podano w STWIOR D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIOR D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu i darniny

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i darniny nalezy stosowac:
rowniarki,
spycharki,
topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtosc
wymagajacq zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIOR D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszczac z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozic
transportem samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw
lokalnych i przeznaczenia humusu. Darnine nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét
Ogélne zasady wykonania robdt podano w STWIOR D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. 2Zdjecie warstwy humusu
Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do podzniejszego uzycia przy
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umacnianiu poboczy oraz dna i skarp rowu. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢
wykonane zgodnie z ustaleniami STWIOR lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidiowego
wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa, nalezy dodatkowo
stosowac reczne wykonanie robdt, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Zdjety humus nalezy sktadowaé¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac humusu w
czasie intensywnych opaddéw i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub
innym gruntem nieorganicznym. Nadmiar humusu nalezy wywie$¢ poza teren budowy.

5.3. Zdjecie darniny
Darnine nalezy usuna¢ mechanicznie, z zastosowaniem rowniarek, spycharek. W wyjatkowych

sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajqce dla prawidtowego wykonania
robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot, nalezy dodatkowo
stosowaC reczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.
Darnine nalezy wywies¢ poza teren budowy.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIOR D-00.00.00 ,Wymagania ogodlne”
pkt 6.
6.2. Kontrola usuniecia humusu i darniny
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu i

darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIOR D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu i darniny.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWIOR D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. 0Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIOR D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? wykonania robdt obejmuje:

- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy w poblizu drogi oraz odwiezienie nadmiaru
materiatu na odkiad.

- zdjecie darniny z odwiezieniem poza teren budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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